Yagmur Sensoru ile Cam Silecegi

Yapma

Yagmur sensorunu ve servo motoru kullanarak araba cam silecegi yapacagiz.
Gerekli Malzemeler:

e Bilgisayar

e Arduino UNO
e Breadboard
e« USB kablo

mBlock 3 programi
Jumper kablolar
Yagmur Sensoru
Servo Motor

Devre $emasi:

fritzing

Uygulama:
e Mblock programi calistirilir.
e Usb kablo ile Arduino Uno kartimizi bilgisayarimizla haberlestirelim. Bu hablesme
icin yapmamiz gerekenler sirasiyla:
1. Adim: Kartlar / Arduino Uno
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2. Adim: Baglan / Seri Port / COM3
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3. Adim: Baglan / Aygit Yazihmi Guncellemesi

a mBlock - Based On Scratch From the MIT Media Lab(v3.4.12) - Seri Port Bagland - Kaydedilmedi

Dosya Duzenle Baglan Kartlar Uzantlar Lisan Yardim

Seri Port >
(=] o Diziler
[_]
o ounite o \ ~ e
2450 » %
- Gorini
A§ 4
I Ses
- Aygit Vaziimi Gincellemesi [ <aem
Varsaylan Programi Sifirla » Jvenze

Aygtt Vaziimini Ayarla

>
Kaynaga Bak lMErhab

Arduine Sirdciisi'ni yikle @
—

Yagmur sensorunun islaklik ve kuruluk durumlarina gére okunan degerlerini dikkate
alarak servo motoru calistiracagimiz kodlari yazalhm.
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Yesil Bayrak F tiklandiginda yagmur sensoru deger Uretmeye baslayacak.
Uretilen deger 900'den blyukse servo 0 derece, 900 ile 400 arasinda ise 2sn. de bir
0-180 derece donecek, 400 ile 200 arasinda ise 0.8 sn de bir 0 ile 180 arasinda
dénmeye baslayacak



