Ultrasonic mesafe sensoru ve buzzer kullanarak park sensoru yapacagiz.

Gerekli Malzemeler:

- Bilgisayar

+ Arduino UNO

+ Breadboard

+ USB kablo

«  mBlock 3 programi

« Jumper kablolar
Hc-sr04 Ultrasonik Sensoér
*  Buzzer

Devre Semasi:

fritzing

Uygulama:
« Mblock programi calistiralim.
« Usb kablo ile Arduino Uno kartimizi bilgisayarimizla haberlestirelim. Bu hablesme
icin yapmamiz gerekenler sirasiyla:

1. Adim: Usb kablo ile Arduino Uno kartimizi baglantilarini saglayalim.




2, Adim: mBlock programi calistiktan sonra menud bélumunden “Kartlar /
Arduino Uno” secenegini secili hale getirelim.
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3. Adim: Kart se¢cimini yaptiktan sonra yine menuler bélimunde
“Baglan / Seri Port / COM3 “ bu adimlari takip ederek ¢ikan secenegi secili
hale getirelim.
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4, Adim: Arduino Kart'in pinlerindeki enerjiyi bosaltmak icin mentler
bolumunde “Baglan / Aygit Yazilimi GUncellemesi” adimlarini uygulayalim.
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Galismamizin blok kodlarini yazahm:



Oncelikle mesafe sensérinden gelen degerleri okuyabilmek icin gereken kod
bloklarini yazalim.

“Kontrol” dizisinden “surekli tekrarla” icerisine, “Gérunum” dizisinden “merhaba de 2
saniye” alalim, “merhaba” kismina “Robotlar” dizisinden “ultrasonik _ tetik pini _
okuma pini” ( tetik pini - trig, okuma pini - echo pinlerini ifade etmektedir.) kod
blogunu ekleyelim.

Gerekli kod bloklarini asagida detayli olarak gorebilirsiniz.
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Daha sonra sensorden gelen degeri bir degiskene aktarir. Bunun i¢in de “Veri&Blok”
dizisinde bulunan “Bir Degisken Olustur” butonuna basarak “mesafe” isminde yeni
bir degisken olusturalim.

Bu alanda olusan kod bloklarindan “mesafe 0 olsun” alarak “0” icerisine “islemler”
dizisinden “_iyuvarla” kod blogu alalim ve son olarak bunun icerisine “Robotlar”
dizisinden “ultrasonik _ tetik pini _ okuma pini” kod blogunu ekleyelim.

Boylece sensoérden gelen degeri “mesafe” degiskenine yuvarlayarak yani tam sayilar
seklinde gorulebilecek sekilde atamis oluyoruz.

Son olarak da engel ile aramizda bulunan mesafe azaldiginda alarm ¢almasi igin
gerekli kod bloklarini yazalim.

islemler dizisinden “< “ (kigtiktlr) simgesini alalim. Bir tarafina “Veri&Blok”
dizisinden “mesafe” degiskenini diger tarafina da mesafe kactan ktcuk oldugunda
alarm calmali o degeri yazalim. Bu kosul ifadesini Eger ise icerisine koyalim.
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