ARDUINO PROGRAMLAMA EGITIMI - Mesafe Sensori Kullanimi

Konu Mesafe sensorunu kullanmak
e Programlamanin temel yapilarinin kazanimi saglar.
e Problem ¢6zme becerisinin gelisimine katki saglar.
Kazanimlar:

e Algoritmik disunce sisteminde gelisim saglar.

e Programlamanin ileri seviye yapilarinin kazanimi saglar.

e Arduino Uno
e Breadboard
Gerekli Malzemeler: ) L
e HC-SR04 Ultrasonik Mesafe Sensoru

e ki ucu igneli jumper kablo

Ses dalgalarinin 2 cm ile 400 cm arasinda herhangi bir engelle karsilasmasi sonucunda geri
donmesiyle gecen surenin hesaplandigl ve bu hesaplanan degerin matematiksel islemler
sonucu cm'ye donusmesi ile ondndeki engelle olan mesafesi dlctlmus olur.

Hc-sr04 Ultrasonik Mesafe sensdrunun 4 adet bacagl bulunmaktadir:
Vcce = 5v kaynagi.

Gnd = Topraklama bacagi.

Trig = Sensorun ses dalgasi gonderen kismi.

Echo = Gonderilen ses dalgasini alan kismi.
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1- Mesafe sensoru breadboard Uzerinde uygun bir yere yerlestirelim.



https://www.robotistan.com/arduino-uno-r3-klon-usb-kablo-hediyeli-usb-chip-ch340
http://www.robotistan.com/breadboard
http://www.robotistan.com/5mm-kirmizi-led-paketi-10-adet
http://www.robotistan.com/40-pin-ayrilabilen-erkek-erkek-m-m-jumper-kablo-200-mm

2- Sensorun Gnd bacagl breadboard uzerindeki mavi kanala, VCC bacag) ise breadboard
uzerindeki kirmizi kanala baglayalim.

3- Sensorun Trig bacagi Arduino karttaki 11 nolu dijital pine, Echo ise 10 nolu dijital pine
baglayalim

4- Devre semamiz hazirlanmis oldu.

Arduino Kodu:

Mesafe sensorunin calismasini saglayacak kodlari yazalim.

int trig= 11;
int echo= 10;
long sure,mesafe;

void setup () {
pinMode ( trig, OUTPUT );/*Enerjiyi aldigi anda disariya ses dalgasi
sinyalleri génderiyor*/
pinMode ( echo, INPUT );/*Disariya cikan ses dalgalari oOnline engel
geldigi anda geri doniyor ve sensdre ulastiginda echo aktif hale
geliyor.*/
Serial.begin( 9600 );
Serial.println( "Ultrasonik Mesafe Sensdri Calismasi");
}
void loop () {
digitalWrite( trig, O
delayMicroseconds ( 10
digitalWrite( trig, 1
delayMicroseconds ( 10
digitalWrite( trig, O
sure = pulseIn( echo,l
mesafe = sure/29.1/2;
Serial.print( "Sire: " );
Serial.print( sure );
Serial.print( " , " );
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Serial.print( "Mesafe: " );
Serial.print

}

mesafe ); //Mesafe dederi seri porta yazilir.

Amaclar: e Mesafe sensorinun ¢alisma mantigini 6grenmek

Soru: Park sensoru yapmak icin gerekli olan kodlari yazalim.




