ARDUINO PROGRAMLAMA EGITIMI - IR Infrared Kizil Otesi Sensér ile Servo Calistirma

Konu IR Infrared Kizil Otesi Sensér ile Servo Calistirma

Kazanimlar:

e Elektronik devre elemanlarinin calisma mantigini kavrar.
e Programlamanin temel yapilarinin kazanimi saglar.

e Problem ¢d6zme becerisinin gelisimine katki saglar.

e Algoritmik disunce sisteminde gelisim saglar.

e Programlamanin ileri seviye yapilarinin kazanimi saglar.
e Programlama dillerindeki fonksiyonlari kullanir.

Gerekli Malzemeler:

e Arduino Uno

e Breadboard

e FC-51 Infrared Senso6r

e Servo Motor

e ki ucu igneli jumper kablo
e USB kablo

Genellikle servo motorlar 0 ile 180 derece arasi donus kabiliyetine sahipken, strekli dénebilen (360
derece donus yapabilen) servolar da mevcuttur. Servo motorun U¢ adet baglanti kablosu
bulunmaktadir. Bu kablolar genellikle kirmizi, turuncu (bazen sari) ve siyah (bazen kahverengi)

olmaktadir.

Servo motor kontrolU igin 6ncelikle “Servo.h” kituphanesini projemize eklemeliyiz.

Infrared ( Kizilotesi ) Sensor;

10mm ile 200 mm arasinda algilama mesafesi ile ¢calisir.

Galisma gerilimi 5V'tur.

Nesnelere kizilétesi 1sik gdbndererir ve yansiyan isinlar yardimiyla
mesafe bilgisi verir.

Kart Uzerindeki potansiyometre ile hassaslik ayarlamasi
yapiimaktadir.

fritzing

1- Servo motorun kahverengi bacagindan cikan kabloyu Arduino UNO kartin GND pinine

baglayalim.

2- Servo motorun kirmizi bacagindan ¢ikan kabloyu Arduino UNO kartin 5V pinine baglayalim.



https://www.robotistan.com/arduino-uno-r3-klon-usb-kablo-hediyeli-usb-chip-ch340
http://www.robotistan.com/40-pin-ayrilabilen-erkek-erkek-m-m-jumper-kablo-200-mm

3- Servo motorun sinyal bacagi olan turuncu bacagindan ¢ikan kabloyu Arduino UNO kartin 3
nolu dijital pine baglayalim.

4- Infrared'i breadboard Uzerinde uygun bir yere yerlestirelim.

5- VCCbacagindan ¢ikan kabloyu Arduino UNO kartin tzerindeki 5V pinine, GND bacagindan
¢ikan kabloyu ise Arduino UNO kartin GND pinine baglayalim.

6- OUT bacagindan ¢ikan kabloyu Arduino UNO kartin Gzerindeki 8 nolu dijital pine baglayalim.

7- Devre semamiz hazirlanmis oldu.

Arduino Kodu: Ir sensortinin énine engel geldiginde servo motorun acisi 90 derece degisecek,
engel gidince 0 derece konumuna gelmesini saglayacak kodlari yazahm.

#include <Servo.h>
Servo servom; // servom adinda nesne olusturalim
int IRsensor=8; /IR sesnsoru 8 numarali dijital pine baglayalim.

void setup() {
servom.attach(3); //Servo motoru aktif edelim
pinMode(IRsensor,INPUT);
Serial.begin(9600);
}
void loop() {
int deger=digitalRead(IRsensor); //Sensorden gelen degerler okunur
Serial.printin(deger);

if (deger==0)

{
servom.write(90);
}
else

servom.write(0);

Amaclar: e Amag dogrultusunda devre elemanlarinin birlikte nasil
kullanilabilecegini 6grenmek.

Soru: IR sensdrden gelen degerlere gore Servo motorun agisinin degisme sayisini hesaplayan kodlari
yazalim.




