ARDUINO PROGRAMLAMA EGITiMi - Joystick ile 2 Servo Motor Kontroli

Konu Joystick ile 2 Servo Motoru kontrol etme
Elektronik devre elemanlarinin ¢aisma mantigini kavrar.
Programlamanin temel yapilarinin kazanimi saglar.
Kazanimlar: Problem ¢6zme becerisinin gelisimine katki saglar.

Algoritmik disunce sisteminde gelisim saglar.
Programlamanin ileri seviye yapilarinin kazanimi saglar.

Programlama dillerindeki fonksiyonlari kullanir.

Gerekli Malzemeler:

Arduino Uno
Breadboard
Potansiyometre
Servo Motor
USB kablo

iki ucu igneli jumper kablo

Genellikle servo motorlar 0 ile 180 derece arasi donus kabiliyetine sahipken, surekli
donebilen (360 derece donus yapabilen) servolar da mevcuttur. Servo motorun U¢ adet
baglanti kablosu bulunmaktadir. Bu kablolar genellikle kirmizi, turuncu (bazen sari) ve siyah

(bazen kahverengi) olmaktadir.

Servo motor kontrolu i¢in 6ncelikle “Servo.h” kitiphanesini projemize eklemeliyiz.

Joystick modualtndn baglantiicin 5 pini bulunmaktadir.

VRx yatay eksenindeki sinyalleri,
VRy dikey eksendeki sinyalleri,

SW pini ise joystick tiklama buton pin degerini okumayi saglar.
Joystick modulu yatay ve dikey eksende 0 ile 1023 arasinda analog degerler Uretir.

Joystick modiiliinii arduinoya baglamak igin;

Gnd --Gnd
Vcc-- 5V
VRX -- AO-A5
VRy -- AO-A5

SW - Dijital Pin



https://www.robotistan.com/arduino-uno-r3-klon-usb-kablo-hediyeli-usb-chip-ch340
http://www.robotistan.com/40-pin-ayrilabilen-erkek-erkek-m-m-jumper-kablo-200-mm
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fritzing

Joystick'i breadboard Gzerinde uygun bir yere yerlestirelim.
Joystick'in 4 bacagi bulunur. Orta bacak JoyX(X ekseni) bacagi, JoyY(Y ekseni) diger
bacaklar ise 5V ve GND bacaklaridir. :

JoyX bacagindan ¢ikan kabloyu AO analog pinine baglayalim.
JoyY bacagindan ¢ikan kabloyu A1 analog pinine baglayalim.
Servo motorlarin kahverengi bacagindan ¢ikan kabloyu Arduino UNO kartin GND
pinine baglayalim.

Servo motorlarin kirmizi bacagindan ¢ikan kabloyu Arduino UNO kartin 5V pinine
baglayalim.

Birinci servo motorun turuncu bacagindan cikan kabloyu Arduino UNO kartin 6
numarali dijital pinine baglayalim.

ikinci servo motorun turuncu bacagindan cikan kabloyu Arduino UNO kartin 7
numarali dijital pinine baglayalim.

Devre semamiz hazirlanmis oldu.




Arduino Kodu: Joystick ile servo motorlari kontrol etmek icin gerekli kodlari yazalim.

#include<Servo.h>

Servo servo; //Motorun kontroliint sadlayacak etiketi olusturalim
Servo servo2; //Motorun kontroliini saglayacak etiketi olusturalim
int joyX=A0; //Joystick X ekseni

int joyY=Al; //Joystick y ekseni

int joyval;

int joyValZz;

void setup () {
servo.attach (6) ;
servo2.attach(7);

}

void loop () {

joyVal=analogRead (joyX) ;
joyVal=map (joyval,0,1023,0,180); ); /* Servo motora pottan defer
gbnderilir. Map fonksiyonu ile deBer doéntStirme yapilir*/
servo.write (joyVval); //Servo motor pot ile débnmeye baslar
joyVal2=analogRead (jovyY) ;
joyVal2=map (joyval2,0,1023,0,180);
servo2.write (joyVal2);
delay(15);

}

Amaclar: e Elektronik devre elemanlarini programlama dili ile kontrol
etmek

e Joystick ile servo motoru kontrol edebilmek

Soru: Joystick butonuna basildiginda motorlarin agisini 0 dereceye ayarlayan kodlari yazahm.




